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SiZiN iCIN TEKLIFimiz

Masta yazilimi modiler yapiya sahiptir. Masta’da 90 farkli modil bulunmaktadir. Modiiler yapisi
sayesinde kullanicilar kendilerine uyan en iyi konfiglirasyonu olusturabilmektedirler. Modiiller Temel
Paket ve Uzman Modiiller olarak kategorize edilebilir.

Oldukca detayli ve donanimli olan yazilimin satin alma sireci boyunca olusturulacak birliktelik
sayesinde misterilerimizin ihtiyaglarina en uygun konfiglirasyonun olusturulmasinda fayda
saglanmaktadir.

TEMEL PAKET

Temel paket, aktarma sistemleri tasariminda asgari ihtiyaglarinizi gidermek amaciyla
olusturulmustur. Pakette bulunan modiller sayesinde paralel eksen disli yerlesimleri icin sistem
modellemesi, similasyon ve analiz imkani saglamaktadir. Temel Paket disller, saftlar, rulmanlar,
kamali miller ve gévde gibi elemanlarin hem statik hemde émiir unsurlari agisindan boyutlandirilarak
CAD yazilimlarina 3 boyutlu model aktarim imkani sunmaktadir.

Temel pakette bulunan modiiller ve aciklamalari asagidaki tabloda listelenmistir.

Modiil ismi Modiil Tanimi

Silindirik disliler/rulmanlar/saftlar icin modelleme ve Bilgisayar Destekli Tasarim
araci
- Sistem sehimi,
- Silindirik disli yukleri ve hizalama hatalari,
- Silindirk disli analiz (ISO 6336, 2006 standart veya DIN 3990’a veya
AGMA 2104-D04’e gore)
- Rulman yikleri ve hizalama hatalari
- Rulman Analizleri (1SO76, 1S0281, ISO/TS 16281)
Eksenel deliklerin sebep oldugu gerilme yigilmalari dahil olmak lizere, kaymal

MC101 | MASTA Cekirdek Modiili

Mcilo Saft Yorulma bilezik yariklari ve kademeli mil yarigaplari ile ylizey purtzlUligi etkilerine gore
Modulu saft geometrisinin tasarimi gergeklestirilebilir. Yaklasik saft omur tahmini. DIN 743,
AGMA 6001-D97 veya SMT metoduna goére hesaplama yapilabilir.
Kamali Mil Tasarimi ve analizi- DIN 5480’ e gore tasarim (Emniyet katsayisi analizi
MC105 Kamal Mil Tasarimi ve harig), GB/T 3478, 1SO 4156, JIS B 1603, SAE (ANSI B92.1), GB/T 17855 veya SAE

Analiz Moduli tasarim kilavuzlarina goére kamali mil tasarimi ve emniyet katsayisinin
hesaplanmasi (Cedoz ve Chaplin).

DIN 7190’a gore Detayl
MC120 | Siki Gegme Tasarimi ve DIN 7190’a gore detayli siki gegme tasarimi ve degerlendirilmesi
Degerlendirilme Moduli

Disli ve rulman hizalama hatalarinin etkilerin elde edilmesi igin ANSYS, Nastran,
ABAQUS gibi sonlu elemanlar analiz yazilimlarindan direngenlik matrislerinin
MASTA’ya aktarilmasi igin bu modil gereklidir. Ayrica disli kutusu igerisindeki
yukler ile gerilme analizi yapilabilir.

Govde Analizi igin Sonlu
MA101 | Eleman Modeli Aktarma
Modaula

Temel CAD dosyasi
ME101 L dxf, .stl .vrml ve .stp formatlarinda CAD ortamina dosya aktarimi.
aktarim Modilu

Temel paket yukarida listelenen sekli ile fiyat avantaji barindirmaktadir. Ancak istendigi taktirde
tablodaki modiiller ayri ayri satin alinabilir. Dokiimanda MASTA Core Modili ve kabiliyetleri
aciklanmistir.



bird

oQILY SMT

MC 101 MASTA Core Modiilii

1. Tasarim Modu

.
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1.1. Ozellikler

Disli sistemleri olusturulmasi ve degistirlmesi icin kullanici arayizi bulunmaktadir.

Model goriintiileme segenekleri:
2 boyutlu kesit gorlinils, 2 boyutlu x-y goriiniist, 3 boyutlu gérinis
Modellere pargalarin eklenmesi
Pargalarin bibirine baglanmasi
Parcalarin yerlesimi
Tasarim modu icerisindeki parcalar:
Alt montajlar
Rulmanlar
Kaplinler
Kavrama
Kaymali bilezik
Kamali Mil / Rijit Baglantilar / Detayli Baglantilar
Senkromegler
Referans Dizlemi
2 boyutlu CAD model, 3 boyutlu CAD model
Disli Ciftleri (Silindirik, Planet disli harig)
Disk kutlesi
Olgiim noktasi
Yag kegesi
Dis Yiikleme, Noktasal yiik
Saftlar
Dengelenmemis kitle
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1.2. Fonksiyonlar
Montajlar

Taslak g¢izimler Gzerinden olusturulan ana montaj ve alt montajlari iceren MASTA modelleridir.

Rulmanlar

Varsayllan  rulman  tipi, konsept rulmanlardir. Model olusturulduktan sonra
degistirilebilinmektedir. Mevcut rulman tipleri asagidaki gibidir:

Silinidirk Rulmanlar - Ana rulman dreticilerinin rulman kataloglari veri tabanini icermektedir.
Ayrica rulman teknik ozelliklerini degistirmeye imkan veren 6zel rulman tasarimlar da
kullanilabilmektedir. MASTA icerisindeki rulman tipleri asagidaki sekilde belirtilmistir.

’ EKSENEL EXSENFL
ACISAL  AMOKTALI INOKTALI  RADYAL SIINDIRIK [GuELE  FICi KoMK SILiNDIRIK ~ OYNAK  TOROIDAL  OYNAK EXSENEL
KONTAX  KONTAK  KONTAK BiLYEL] MASURALI RULMAN MASURALY MAKARALI MAKARALI BILYELI MAKARALI MAKARALI  iGneLi

Konsept rulmarar

Eksenel, radyal ve sehim katiliklarinin tanimlanmasina izin vermektedir.
Eksenel bosluklar, temas katiligi ve eksenel bosluklara imkan vermektedir.
Radyal bosluklar, temas katiligl ve ¢ap bosluklarina imkan vermektedir.

Kaplinler

Kavrama- Bir saft ile disli-saft elemani arasinda sirtiinme, kavrama veya frene benzer baglanti
elemanlarinin 6zelliklerini belirlemeye imkan saglamaktadir.

Y & YI t PEsekiebliSlinayah parcalar arasinda radyal ve eksenel kuvvetlerin iletiimesi igin
kullanilmaktadir.

Kamali Mil / Rijit Baglantilar / Detayli Baglantilar

Y 2 ¥ & S LIGMilrl- iXi $aft aRisinda kamali millere benzer bir baglanti saglamaktadir. Eksenel,
radyal, burulma ve sehim katiliklarinin ve radyal bosluklarin belirlenmesini saglamaktadir.

Rijit. I € f I ylki $Bff akaditla kaynak, pres gegme veya yapistirma baglantilarna benzer bir
baglanti olusturmasini saglamaktadir. Eksenel, radyal, burulma ve sehim direngienlikerini
tanimlamaktadir.

5SGL &tER | yiKarfafi miléd ve siki gegme baglantilari detaylarinin sirasiyla MC105 ve
MC120 modiilleri Gizerinden tanimlanmasi mimkiin olmaktadir.

{ Sy 1 NP BBedtilSd safti baglantisi icin manuel senkromeg 6zelliklerinin belirlenmesini
saglamaktadir.
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Referans Diizlemler

Referans diizlemler, pargalarin konumu veya hizalanmasi igin eklenebilir. Pargalarin yeniden
konumlandiriimasinda, diizlemlere gore veya diger pargalara gére pozisyonlari tanimlanabilir.

2 boyutlu CAD model

Pargalarin montaj igerisinde konumlandirilmasinda ve saft profillerinin olusturulmasinda igeriye
aktarilan DXF/ DWG dosyalari kullanilabilir ve sistemin modellenmesinde zaman kazanilir.

Silindirik Disliler

T e k d i Kullariicl tegnél fakrd disli geometrisi girislerini yapabilmektedir.
Lineer d -iKglldnici birbiiins dagh atdcak 2'den fazla disler i¢in makro disli geometrisi
girislerini yapabilmektedir.

Disk kiitle

Bir saft lizerinde kiitle ve atalet 6zelliklerinin belirlenmesini saglarlamaktadir.

Olgiim noktasi

Bir saft (izerinde bir noktada analiz parametrelerinin raporlanmasi icin eklenmektedir.
Yag kegeleri

Bir saft (izerinde bir noktada yag kecesini modele dahil etmeye imkan vermektedir. MC 112
moddli ile birlikte yag kece kayiplarinin hesaplamalara dahil edilmesi icin kullaniimaktadir.

Dis Yiikleme

Saft lzerinde giris ve cikistaki gilic baglantilarini saglamaktadir. Birden cok giris ve cikis yuki
eklenebilmektedir.

Noktasal yiik

Kuvvet, moment, yer degistirme ile bir saftin bir noktasindaki sehim deger girisine imkan verir;
birden ¢ok noktasal yuk eklenebilmektedir.

Saftlar

Kullanici temel saft 6lglilerini girebilmektedir.

Saft profilleri “Edit Shaft Profile” araci kullanilarak degistirilebilmektedir. Saft kesiti, striklemek
ve birakmak suretiyle veya dogrudan 6lci belirtilerek olusturulabilir. DXF/DWG dosyalari, saftlarin
profillerini daha kolay olusturulmasi icin yazilima aktarilabilmektedir.

Dengelenmemis kiitle

Bir saft lizerindeki bir noktada dengelenmemis kiitle belirtilmesi icin kullanilir.
1.3. Pargalar, kolay meniiler ile modele eklenebilmektedir

Parcalar iki sekilde birbirlerine baglanabilirler:

2 boyutlu ekranda, “Connect Components Together” araci kullanarak tiklama, sirikleme ve
yerine birakma ile birine baglanabilir.
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Model agac yapisindan, tiklama, siriikleme ve yerine birakma ile birine baglanabilir.
1.4. Pargalar “Move Component” araci kullanilarak kolayca konumlandirilir

Fare hareketiyle tiklayarak ve sirikleyerek, bir diizleme veya baska bir parcaya gore mesafesi
dogrudan belirtilerek ve/veya X,Y gbriintiist Gzerinden yapilabilmektedir.
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Disli merkezleme mesafe araci kullanilarak, bir dislinin pozisyonu diger dislilere gore

degistirilebilir.
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1.5. Dislilerin 6zellikleri “Editor” penceresinden kolayca degistirilebilir.

Disli 6zellikleri secilen disliye vaya dislilere gore araylizde degistirilebilir.

SMT
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1.6. Rulman, saft ve disliler icin veritabani

Parca ozellikleri tanimlanirkenkullanilabilecek gesitli veritabanlari dahil edilmistir. 44,000’den

fazla ticari
belirtilebilecek 6zel rulmanlar tanimlanabilir.
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rulman veritabaninda bulunmaktadir. Ayrica 6zellikleri kullanici tarafindan
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1.7. Tasarim o6zellikleri

Rulmanlar, kayislar, digliler, kamal miller, saftlar ile siki gegmeler igcin emniyet katsayisini igerir.
Ayrica ortam, rulman parcalari, gbvde, yag ve saftlar icin sistem sicakliklari disaridan belirtilebilir.
Yogunluk, viskozite, kirlilik ve uygulama tipi gibi o6zellikleri iceren yaglama ozellikleri

tanimlanabilir.

Properties

f\’o.h.hn-hu Case Mulh Node
[s2]44
“ Lubncation Detail
# Contarminabon Factor
O Filtration and Contaminason
Use User Specified Contaminaton Factor?
4 Densty
Density (kg/m™3)
Density Specification Method
Mass (kg)
Volume (mm*3)
EF and AW Addtives Present?
4 Failure Load Stages
Microptting Fadure Load Stsge

Microp#ting Fadure Load Siage Test Temparaturs (¢

Souffing Failure Load Stage
# Heat Transier Coefficent
Air Flow Velocity (mva)
Haat Transfer Coaficient (WHm"2 K})
OM 1o Ax Heal Transfer Arsa (m™2)
Speafy Meat Transier Coaficient?
50 Lubincant Type
Lubvicant Definibon
Lubvicant Shear Modulus (MPa)
Lubncant Type & Supply
4 Pressure Viscoaity Coefficent
Presture Viscosity Coefficient (men™2N)
Prassure Viscosity Coeficient Method
Specific Meat Capacity (J/kg X))
“ Viscosity

J1310 (180 4406:1986), No Fitvation

370
Tempessture Independert Valus
10

Miners! Ol
Standard
100

Oil. level taken from assembly

0018
Temparsture Independent Valus
1942857

Dynamic Viscosty of the Lubnicant at 100 Degreea C (cP)
Dynamic Viscosidy of the Lubnicant st 40 Degrees C (o)
Kinemate Viscosity of the Lubrcant at 100 Degrees C (mm™*2/a)
Kinematc Viscosity of the Lubricant at 40 Degress C (mm"2's)

Lubncant Grade SAE 20 v
Lubneant Visconty Classdcaton SAE v
“ OM Level
Oil Level (mm) 0

Oil Level Refarence Daturn

Ol Level Specified?

2. Yiikk Durumu ve Gorev Dongiisii Modu

2.1. Ozellikler

Transier Case Mulh NodeDesgn Datum

v

Bu ¢alisma modu tasarim, yik ve gorev dongiilerini olusturmak ve yonetebilmek icin kullanilir.
Tasarim Durumu: Model icerisindeki kavrama ve senkromeg¢ durumlarini kontrol eder.

Yik Durumu: Belirtilen bir “Tasarim Durumu” igin sistem sinirlari igerisindeki uygulanan
kuvvetleri tanimlar. Sistem sinirlari, giic yliklemesi ve noktasal ylkler ile temsil edilir. Bir “Yik
Durumu” tanimlandiktan sonra sistem (izerinde cesitli analizler gerceklestirilebilir. Belirli bir
“Tasarim Durumu” igin, bir “Yik durumu” olusturulmaktadir.

Gorev Dongiisii: “Yik Durumlari” bir “Gérev Donglsi” olusturmak icin gruplanabilir. Gérev
dongisl, sistemin bitiin yasam dongislini veya bir kisminin defalarca tekrarini temsil eder.
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2.2 Fonksiyonlar
Tasarim Durumu

Bir modelde senkromeg ve/veya kavrama bulundugu zaman, glg akisini tanimlayabilmek igin
cesitli tasarim durumlari MASTA’da olusturulabilir.

Yiik Durumu
Noktasal Kuvvet

Her bir noktasal yik icin, kuvvet, moment, yer degistirme ve sehim degerleri tanimlanabilir.
Noktasal yiik saft merkezine uygulanmaktadir.

Dis Yiiklemeler

Dis yiklemeler icin MASTA, sistemde kullanici tarafindan belirtilmeyen hiz, tork ve glic degerini
sistem modeline gore hesaplar. MASTA tarafindan hesaplanan degerler tabloda gorinir. MASTA
ayrica, butiin elemanlarin hiz ve tork degerleri hesaplamasi icin, minimum hiz, tork ve gii¢
kombinasyona ihtiya¢c duyar. Eger glic degeri hesaplanamaz ise, karsilasilan problem hata
mesajina tiklayarak gorilebilir. Daha 6ncede belirtildigi gibi birden c¢ok “Yik Durumu”
cogaltilarak kolayca olusturulabilir.

Siire
“Yik Durumu” saat veya saft giris donglist cinsinden belirtilebilir.
Sicakliklar

Sicakhk girisleri ile her bir yik durumu icin ayri ayri sicaklik degerleri belirtilebilir. Bu sicakliklar,
rulman yaglamasi detayl ve boylece analiz ve 1sil genlesme hesaplamalarini etkiler. Not: Isil
genlesme hesaplamalari igin, monte edilecegi disilintlen disli kutusundaki ortam sicakhigi kabul
edilmaktedir.

Rulmanlar

Cesitli rulman etkilerinin hesaplara dahil edilebilmesi icin yik durumlarinda ilgili ilave moduiller
bulunmaktadir. Bunlar, ayni dis yiikleme ve noktasal yiikler altinda rulmanlari incelemeye imkan
tanimaktadir. MC118 moduli ile - Rulman Montaji ve Isil Genlesme hesaplari yapilabilmektedir.
MC126 modiili ile - Rulman Kafes Bozulmasi hesaplari yapilabilmektedir.

Silindirik digli analiz parametrelerinin degerlendirilmesi

Belirtilen degerler ile silindirik disli analizi hesaplamalarinda ¢esitli faktorlerin degerlendirilmesi
icin kullanilabilir. Bu islemler tasarim igcerisindeki her bir disli ¢ifti icin yapilabilmektedir.

Gorev Dongiisu

Gorev dongtlerine, “Yik Durumlar” siriklenerek eklenebilir. Eger bir “Tasarim durumu”,
“Gorev Donglistine” suriklenir ise belirtilen “Tasarim Durumu” igin bitin “Yik Durumlarina”
eklenecektir. Gorev donglsl, program icerisine disaridan aktarilacak seri verilerden de
olusturulabilmektedir.
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Analiz Modu

3.1. Ozellikler

Glg akisi modu, model igerisindeki gli¢ akisi ve yik durumu ile kavrama/senkromeg sec¢iminin
dogrulugunun hizli bir sekilde kontrol edilmesine imkan verir. Sistem Ulzerinde gli¢/tork/hiz
akisina dayanan temel bir degerlendirme analizi bulunmaktadir ve tasarimin erken asamalarinda
ornegin rulman yerlesimine karar verilmesinden dnce disli boyutlandirmasi icin faydalidir.

3.2. Fonksiyonlar

e Tanimlanan giris ve ¢ikis arasinda yikln sistem Uzerinde devrede olan kavramalar ve

senkromecler lGzerinden gecgen glic akisinin gdsterimi,

e 3 boyutlu model animasyonu,

ISO 6336'ya (1996 veya 2006) gore statik ve yorulma disli degerlendirmesi (Disli egilmesi ve

temas gerilmeleri ile 6mir hesaplamasi), DIN 3990 ve AGMA 6101/6101-E08 (hizalama
hatalari sifir olarak kabul edilir).

4, Silindirik Disli Makro Geometri Modu
4.1. Ozellikler
Bu mod, her bir digli ¢ifti icin birden ¢ok tasarim tirevleri yaratilarak gii¢ akisi modu

degerlendirme fonksiyonu ile disli degerlendirme sonuclari (izerinde degisik tasarimlarin

etkilerinin hizli ve kolay karsilastirilmasini saglamaktadir. Ayrica disli geometrisinin temas
oranina bagl olarak optimize edilmesini saglamaktadir.
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4.2. Fonksiyonlar

SMT

Makro Geometri Ozellikleri ve Analizi

Model igerisindeki disli ¢iftleri igin bltln disli makro geometri parametreleri belirtilebilir. Her bir
disli ¢ifti icin birden ¢ok degisik makro geometri 6zellikleri belirtilebilir. Yapilandirilmis geometri
icin ayrintili raporlama yapilabilmektedir. ISO 6336’ya (1996 veya 2006) gore statik ve yorulma
disli degerlendirmesi yapilabilmektedir. (Disli egilmesi ve temas gerilmeleri ile Omir
hesaplamasi), DIN 3990 ve AGMA 6101/6101-E08 (hizalama hatalari sifir olarak kabul edilir).

Disli giftleri icin disli temas, disli ve dis detayl ¢izimleri yapilabilmektedir.

Temas Orani Optimizasyonu

\\__ _,./" \ =
— ey

e

Planet ve planet disli olmayan disli sistemlerine uygulanabilir. Yuvarlanma temas orani, temel
disli 6lgtleri degistirilerek optimize edilebilmektedir. (Dis dibi degistirme faktori, temel dis dibi
ve dis Ustlu faktorleri ve temel disli kose yuvarlanma yaricap faktorl) Asagida gosterilen
kisitlamalar dogru disli temasi saglanmasi igin belirtilmelidir.

Optimise Gesr Set

Tip Thickness
Mating TipdRoot Clearance
Minimum Bagic Rack RootFillet Radius

GearUndercut Clearance

[ Creats New Design

New Design Name

X
{ Normal Module mm
0.3 0.661
0.25 0.551
0 0.22
0,05 an

A Design (Rack Optimized for Con

Cancel
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5. Sistem Sehim Hesaplamasi
5.1. Ozellikler

Sistem sehim hesaplama modiilinde biitiin sistemin belirtilen yiikler altinda verilen bir “Yiik
Durumu” veya “Goérev Donglisi” i¢in bir statik analiz hesabi yapilir.

Disli temas hizalama hatalari hesaplanir ve disli degerlendirmesi bu sonuglar dikkate alinarak
yeniden hesaplanabilmektedir. Ayrica rulman sehimleri ve rulman oynamalari hatalari
hesaplanabilmektedir.

Rulmanlar degerlendirilir ve dmirleri hesaplanir. Kuvvetler ve yer degistirmeler diger parcalar
icin hesaplanabilmektedir.

5.2. Fonksiyonlar

e 2 boyutlu goriintste belirtildigi gibi:
Tanimlanan giris ve cikis glic yliklemesi arasinda sistem lzerindeki glic akisi devrede olan
kavrama ve senkromegcler dahil edilmektedir.

Eksenel Yukler belirtiimektedir.
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Modeldeki sehimler 3 boyutlu olark temsil edilebilmektedir.

6. Degerlendirmeler ve Sonuglar
Disli Temas Hizalama hatalari

Silindirik Digliler - 1SO 6336’ya (1996 veya 2006) goére statik ve yorulma disli gerilmeleri
degerlendirmesi yapilabilmektedir (Disli egilmesi ve temas gerilmeleri ile 6mir hesaplamasi).
AGMA 2101-D04 ve DIN 3990 standarlarina gore gorev donglisi hasar raporu
olusturulabilemktedir.

Saftlar - Saft gerilmeleri, sehim ve kuvvetlerin hesaplamalari yapilabilmektedir. SMT metodu, DIN
743:2000-10 ve AGMA 6001/6101-E08’e standarlarina gore saft degerlendirmesi
yapilabilmektedir.

Rulmanlar

Konsept Rulmanlar - Rulman yiiki, kuvvet ve yer degistirme hesaplamalari yapilabilemektedir.

12
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Silindirik Rulmanlar - Rulman yik, kuvvet ve yer degistirmelerinin hesabi yapilabilemktedir.
ISO 76’ya gore statik degerlendirme ve I1SO 281’e gore yorulma degerlendirmesi, ISO/TS 16281 ile
ve aiso hari¢ DIN 732’ye gore hiz degerlendirmesi hesaplari yapilabilmektedir.

Eksenel bosluk - Rulman kuvvet ve yer degistirmelerinin hesaplamalari yapilabilmektedir.
Radyal bosluk - Rulman kuvvet ve yer degistirmelerinin hesaplamalari yapilabilmektedir.

Diger biitiin pargalar- Kuvvet ve yer degistirme hesaplamalari yapilabilmektedir.

7. Faydalan

e Acik ve sezgisel kullanici araylzi ile karmasik glic aktarim sistemlerinin dogru ve cabuk
tasarimi

e Kisa egitim siresi ile kolay 6grenme ve kolay kullanim

e leri derece parca analiz kabiliyeti ile herhangi bir giic aktarim sisteminin tam sistem
similasyonu

e [stege gore degistirilebilir tasarim ve analiz sonuglari

e Esnek modil ve lisans se¢enekleri

e Yeni fonksiyonlarin hizli bir sekilde eklenmesine imkan veren en son yazilim teknolojisinin
kullaniimasi

e  Kapsamli musteri destegi ile musteri odakh gelistirme

e Uriin gelistirme déngisii baslarinda muhtemel hatalarin tespiti ve diizletilmesi

e Her tirll gl aktarim ve aktarma organi igin tam sistem simUlasyonu

e Tasarim asamasinda anahtar performans karakteristiklerinin kolayca tahmin edilmesi

e Modiiler:
0 Ozel tasarim ve analiz gerekliliklerini karsilayabilir sekilde olusturulabilir.

0 Gelecek ihtiyaclarini karsilayacak sekilde genisletilebilir.

8. Avantajlar

e Tek bir Bilgisayar Destekli Miihendislik (CAE) ortaminda gelistirilebilir tretkenlik, gigcla
tasarim ve analiz kabiliyeti. Diger yazilimlardaki deneme yanilma yaklasimi ihtiyacini ortadan
kaldiran sistem sehimlerinin hesaplamanmasi

e Parca verilerinin bir kere girilmesi ile hatalari ayiklayarak zamaninin en aza indirilmesi.

e istege gore degistirilebilir malzeme, takim ve parca veritabanlar
0 Yuvarlanan rulman elemanlari.

0 Azdirma takimlari, disli cakilari, raspa c¢akilari vb.
0 Malzemeler-disliler, saftlar

e Tamamen istege gore degistirilebilir rapor ve veri aktarimi
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UZMAN MODULLER

SMT

SILINDIRIK DISLILER

Modiil Tanimi

Modiil ismi

MC107

AGMA Silindirik Disli Scuffing ve
Asinma Riski Analiz Modulu

AGMA 925-A03’e gore silindirik digli
yapilabilmektedir.

scuffing analizi

On Sartlar

MC108

Silindirik Disli Makro Geometri
Optimizasyon Moduli

Bu modiilde gerilme veya temas oranina gore silindirik
dislilerin makro geometri optimizasyonu yapilabilmektedir.

MC109

Silindirik Disli Mikro Geometri
Dizeltmesi ve Analizi Modiilu

Silindirik disli mikro geometri tasarimi ile ISO 6336‘ya gore
basit serit model, sabit direngenlige gére transmisyon hatasi
hesaplamalari modilde yapilmaktadir. ISO 6336’da emniyet
katsayilari ve dis dibi gerilmeleride dikkate alinmaktadir.

MC119

ISO Silindirik Disli Scuffing Analiz
Modiili

ISO/TR 13989 standardina gore silindirik disli scuffing analizi
bu modiilde yapilmaktadir.

MC122

ISO Silindirik Disli Micropitting
Analizi

Bu modilde Micropitting analizi; 1ISO 15144’de belirtilen
temas gerilmesi ve I1SO 15144 Metod B’ye gore
yapilmaktadir.

Silindirik Disliler igin Ultra distik ses

Hertzian gizgisel temas denklemlerinden elde edilen temas
direngenligi ve sonlu elemanlar analizi disli modelinden

MA103 I(%Ig:::flnm;ig:: t)emasanalm alinan veriler kullanilarak hassas transmisyon hata analiz MC109
3 ¢ hesaplamasi bu modilde yapilmaktadir.
Silindirik disliler igin, gelismis yiiklenmis disli temas analizi
e . (MA103) igin yapilmis ylUk dagihmi ve sonlu eleman
MA104 GEIIS,nT'IS Sllmdm!( I?|§I|Gerllme modelinden alinan gerilme faktérleri kullanilarak dis dibi MA103
Analizi (Planet Disliler harig) ) . . . .
gerilmesinin hassas bir sekilde hesaplanmasi bu modilde
yapilabilir.
Disli yanagindaki gerilmenin esit olarak dagilmasi ve kose
MO101 Silindirik digli micro geometri gerilmelerinin en aza indirilmesi veya transmisyon hatalarini MC109

optimizasyon moduilii

en aza indirmek icin mevcut mikro geometri (izerinde
optimizasyon yapilabilmek igin bu modl kullanilir.

PLANET DISLILER

Modiil ismi

Modil Tanimi

On Sartlar

MC201 | Detayli Planet Disli Modili S.lstem icerisinde q?t?yll planet digli grubu tasarlanmasi ve
sisteme eklenmesi igin kullanilir.
Planet Dislilerde Ultra distik ses i¢in | MA103 modullinde belirtilen disli analizlerinin planet MA103,
MA203 . o . e L e L g
yuklenmis disli kontak analiz modulu | disliler icin yapilabildigi moduldir. MC201
Planet Disliler icin Gelismis Silindirik | MA104 moddlliinde belirtilen disli analizlerinin planet MA203,
MA204 - . .. L - g
Disli Gerilme Analizi disliler igin yapilabildigi moduldir. MA104
MA205 Planet Disliler icin NVH Analiz MA105 modiliinde belirtilen disli analizlerinin planet MA105,
Moduli disliler igin yapilabildigi moduldir. MC201
2 boyutlu planet disli transmisyon
MA201 hatasi — gelismis sistem sehim analiz | MA107 moduliinde belirtilen disli analizlerinin planet MA107,
moduli (Temel yiklenmis disli digliler igin yapilabildigi moduldir. MC201
temas analizi)
3 boyutlu planet disli transmisyon 2 boyutlu transmisyon hatasi analiz moduliinde (MA201)
MA202 hatasi — gelismis sistem sehim analiz | oldugu gibi fakat MASTA'nin Gelismis yiikli dis temas analizi | MA103,
moduli (Temel yiklenmis disli hesaplamasinda elde edilen mes yapisi kullanilarak analizler MA201
temas analizi) bu modiilde yapilabilir.
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KONIK DISLILER

Modiil

Kodu

Modiil ismi

SMT

Modiil Tanimi

On

Sartlar

Paralel olmayan
MC104 | saft tasarim On sart olarak paralel olmayan disli gifti modiili
modulu
Konik Diferansiyel - . . .
MC301 Modiilii Detayli konik diferansiyel modeli bu modul kullanilarak olusturulur. MC104
Spiral Konik Disli Gleason ve AGMA 2005-D0O3 (Tasarim), 2003-C10 (Emniyet katsayisi)
MC302 | Tasarimi ve Analiz | standartlarina gore Spiral Konik disli tasarimi ve emniyet katsayisi analizi bu MC104
Modulu modail ile yapilabilir.
spiral Konik Disli Blrv gall§rn.a don.gu.su veya yuk durumu igin Splrfl konik dislilerin ggrllme.
. degerlerinin optimizasyonu icin kullanilir. Ayrica egilme veya temas gerilmesi
Makro Geometri - . . . L . . .
MC303 . icin minimum veya maksimum emniyet faktorlerini optimize edilmesinde de MC302
Optimizasyon . . . L s e e
L kullanilir. Pinyon dis alt kesilmesi ile dis dibi cakismasi ve dis lstl olgilerini
Moduli -
kontrol etmek icin de kullanilir.
Zerol Konik Digli S g -
MC304 | Tasarm ve Analiz Gleason"ve Gleason veya AGMA 2003-C10’a gore Zerol Konik disli tasarimiigin MC104
. bu modil kullanilir.
Moduli
Klingelnberg Konik . e .
L Klingelnberg konik dislilerinin KN 3028 standardina gore tasarim ve KN 3030
MC305 | Disli Tasarim ve standardina gére emniyet katsayisi analizi bu moduille yapilmaktadir MC104
Analiz Modiilii . U v =Rl ‘
AGMA / Gleason
MC306 Diz Konik Disli ' Gleasonnveya AGMA 2003-C10’a (Tasarim) gore Zerol Konik disli tasarimi igin MC104
Tasarim ve Analiz bu modiil kullantlir.
Moduli
Hipoid Konik Disli
MC401 | Tasarim ve Analiz Gleason’a gore Hipoid disli tasarimi ve emniyet katsayisi analizi MC104
Moduld
Hipoid Disli Macro | Hipoid dislilerin tek bir yiik durumu veya goérev déngusd icin optimize edilmesi
Geometri bu modilde yapilabilir. Minimum hasar veya maksimum emniyet faktord igin
MC402 .. .. . . . . . . . . . MC401
Optimizasyon egilme gerilmesi ve temas analizleri yapilabilir. Ayrica Pinyon dis alt kesilmesi
Moduli ile dis dibi cakismasi ve dis Usti 6lgllerini kontrol etmek icin de kullanilir.
KI'|n'geInberg Konik Klingelnberg konik dislilerinin KN 3029 standardina gore tasarim ve KN 3030
MCA403 | Disli Tasarim ve standardina gére emniyet katsayisi analizi bu moduille yapilmaktadir MC104
Analiz Modiilii . i U VL '
Ayna geometrisine gére makine ve takim ayarlari, dis boslugu yarigapi, dis
Gelismis Spiral yanak sinirlari, dis dibi boslugu ve mahruti ile olusturulan mahruti geometrisi
MA301 | Konik Disli Tasarim | hesaplamalari bu modil ile yapilmaktadir. Ayrica ayna ve mahrutideki 6rgi MC302
Analiz Moduli (mesh) sinirlari (temas kontroll igin), temas 6rglsindeki kuvvet analizi ve
kayma analizi igin bu modul kullanilir.
E::?I?;Ei Sg;;allji i ANSYS veya Nastran ile kullanabilmek igin, Hertzian c¢izgisel temas
. p . 3 denklemlerinden elde edilen temas katilig ve sonlu elemanlar analizi disli
MA302 | Yiklenmis Dig . . . A MM399
. modelinden alinan veriler kullanilarak hassas transmisyon hata analiz
Temas Analiz hesaplamasi yapilmaktadir
Modiili : UL '
Hipoid digliler igin; ayna geometrisine gore makine ve takim ayarlari, dis
Gelismis Hipoid boslugu yarigapi, dis yanak sinirlari, dis dibi boslugu ve mahruti ile olusturulan
MA401 | Disli Tasarim Analiz | mahruti geometrisi hesaplamalari bu modiil ile yapilmaktadir. Ayrica ayna ve MC401
Modiili mahrutideki 6rgl (mesh) sinirlari (temas kontroli igin), temas 6rglsindeki
kuvvet analizi ve kayma analizi i¢cin bu modul kullanilir.
Tasarim igin Gleason 6l¢li dokiimanlarinin olusturulmasi ve MASTA igerisinde
CAGE hesaplamalarinin yapilmasi bu modiil ile gerceklestirilir. MC302
Gleason CAGE .spa uzantili dosyalarinin MASTA’ya ve MASTA’dan disari aktarimi ile makine
MG101 e - S . MC304
Moduli ayarlari ile imalat verilerinin aktarimi yapilmaktadir. Bu modiil kullaniminda, MCa01
CAGE modiuliintn bilgisayarda yikli olmasini gerektirmemektedir. Bu sebeple
imalati yapacak firmada CAGE bulunmasina ihtiyag olmamaktadir.
Bu modiil ile MG 101 modiili ile birlikte bilgisayarda yikli CAGE yazilimi ile
MG102 Gleason CAGE mihendislik tasarim islemlerinin gelistirilmesi ile sorunsuz sekilde MASTA ile MG101
Baglanti Modulu CAGE arasinda analiz ve imalat verilerinin aktarimi saglanir.
Not: Bu modiilii kullanabilmek igin CAGE yazilimina ihtiyag vardir.
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SMT

UZMAN RULMAN ANALIZLERI

Modiil

Modiil Tanimi

On

‘ Modiil ismi

Kodu

Her bir rulman elemani icin gerilme ve i¢ yik dagilim

Sartlar

Kaybi Hesaplama Modiilu

bu modiil ile hesaplanabilir.

MC102 | Gelismis Rulman Sonuglari Modiilii .
sonuglarini vermektedir.
Gelismis Bilyeli Rulman Analiz Her bir rulman elemani igin gerilme ve i¢ yik dagilm
MC103 A i
Modauli sonuglarini vermektedir.
MC117 | Rulmanl Yatak Modiilii Gres ylaglar?aﬂ ve t?a.sm(;ll yag!amall yatak!arln tasarimi ve DIN
31652’ye gore analizi bu modiil ile yapilabilir.
Rulman Gecme Toleransi ve Isil Rulman elemanlarinin radyal |g‘ ‘bO§|uk.Iar|. .|g|n g?gme
MC118 - . e toleranslarinin ve 1sil genlesmelerinin etkilerinin analizlere
Etkileri Analiz Moduili S - N
dahil edilmesi igin bu modul kullanilir.
Asimetrik kiiresel rulman tasarimi ve kullanimi bu modiil ile
MC121 | Asimetrik Kiiresel Rulman Modulii | yapilir. Statik gerilme analizi ISO 76’ya gore, rulman omir
analizi ISO 281 ve ISO/TS 16281’e gore yapilmaktadir.
Seramik elemanli rulmanlar igin, 1ISO 76’ya gore statik gerilme
MC124 | Hibrid Rulman Moduli analizi ile 1ISO 281 AS5’e gore yorulma analizi bu moddl ile
yapilmaktadir.
MC201
S . . . . (basit
Rulman kafesleri Uzerindeki yik dagihmi ve Omir
. . . o hesaplama
hesaplamalari igin yuvarlanma disindaki etkiler modil ile .
kullanilir: gMAlO\{
MC126 | Rulman Kafes Analiz Modulu -Basit analiz, planet bilezik ve esnek planet milinin garpiimasi veva
ile ilgilidir. 4
s . - MA102
-Gelismis analizde herhangi bir kafes yapinin sonlu elemanlar (detayl
modeli ile katilik matrisine gore analiz yapilmasina imkan verir. v
hesaplama
icin)
Eksenel Kayar Yatak Yag Filmi Basingli yaglamallieksenel yata.klar.llgl.lt\, ynatak prof.|I.| ve derTgell
MC127 Analiz Modiilii ve dengelenmemis modeller ile ¢ézimi yapilabilir. Analizler
DIN 31654’e gore yapilmaktadir.
MC128 Eksenel Kayar Yatakli Rulmanlar Basingli yaglamali eksenel yataklar igin, analizler DIN 31654’e
Modulu gore yapilmaktadir.
L .. igneli rulmanlardaki gii¢ kayiplari, tutukluk, makro kayma,
Gel Igneli Rul lar G L
MA106 €lismis Tgnell Ruimaniar Lue kafes strtiinmesi ve EHD yuvarlanma cekisi dikkate alinarak MC112

SOLUCAN DIiSLILER

Modiil ismi

Modiil Tanimi

On Sartlar

MC104 | Paralel olmayan saft tasarim moduli On sart olarak paralel olmayan disli cift modiilii gereklidir.
GB10085, GB10087, GB10088 standartlarina gére solucan

MC501 | Solucan Disli Modula disli tasarimi. Bu modilden emniyet katsayisi elde MC104
edilemez.
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DiSLi URETIMI

Modiil

‘ Modiil ismi

Modiil Tanimi

On

Kodu

Sartlar

Silindirik Digli Imalati-Azdirma . . L ) A, -
MM101 - s azdirma ile kesme yontemi igin profil ve dis dibi imalat simulasyonu bu
Simulasyon Modulu L
modiil ile yapilmaktadir.
Sttt e el s evaer (G 1SO 6336 s.ta.ndar(.jlha.gore emnlytft kats.an.n?l hesat?l ile SI|.IndII.’I|$ (.1I§|I|el’
MM102 . e o Shaper (Disli Kesici) ile kesme yontemi igin profil ve dis dibi imalat
Kesici) Kesici Simulasyon Modulu L L
simulasyonu bu modiil ile yapilmaktadir.
MM103 Silindirik Digli imalati- Dis Dibi Yari Cap | Minimum 1SO dis dibi gerilmesi icin azdirma cakisi optimizasyonu bu MM101
Optimizasyonu Modulii (Azdirma) modiil ile yapilir. MA104 modiili ile birlikte kullanilabilir.
Silindirik Disli imalati- Dis Dibi Yari Cap | Minimum 1SO dis dibi gerilmesi igin Shaper (Disli Kesici) cakisi
MM104 | Optimizasyon Modiilti (Shaper-Digli optimizasyonu bu modil ile yapilir. MA104 modili ile birlikte | MM102
Kesici) kullanilabilir.
Belirtilen azdirma tezgdh ve mevcut kesici takimlar igin, 1ISO 1328’e gére
MM105 Silindirik Digli imalati- Azdirma disli kalitesi ve digli profili olusturulmasi bu modidil ile yapilabilir. Bunun
Simulasyon Modulu yaninda 1SO 1328’e gore istikamet ve indeks hatalari ile kalite sinifi
siniflandirmasi yapilabilir.
Silindirik Digli imalati- Azdirma Takimi - .. . S . -
MM109 | Taglama icin Profil Optimizasyon D:I:htfslama oncesi azdirma gaki profilinin optimizasyonu bu modiil ile
Modiilii bl
Silindirik Digli imalati- Shaper-Digli . . ) e S -
MM110 | Kesici Takimi Taslama icin Profil Disli Ea§lama oncesi Shaper (Disli Kesici) ¢aki profilinin optimizasyonu bu
L - modiil ile yapilir.
Optimizasyon Modulu
Solucan digliler igin, 1ISO 1328’e gore kalite siniflandirmasi ve belirtilen
MM112 Silindirik Disli imalati- Solucan Disli taglama takimina goére disli profilinin olusturulmasi bu moddil ile yapilir.
Taglama Simulasyon Modilu Belirtilen taslama takimi kullanilarak 1ISO 1328’e goére istikamet ve
indeksleme hatalari simule edilir ve degerlendirilir.
Silindirik Digli imalati- Dalma Tipi imalat icin dalma tipi raspalama parametrelerinin silindirik disliler igin
MM117 | Raspalama Mikro Geometri Analiz hesaplamasi ve bu parametrelerin degistirilerek elde edilecek dislinin,
Modulu istenen disliden ne gibi farklari olacagi bu modiil ile hesaplanabilir.
Raspa takimi 6mri boyunca dizgln bir raspalama kalitesi elde
Silindirik Disli imalati- Raspalama edebilmek igin yetersiz raspalama kalitesi, kesici takim omri ve
MM118 ) o e "~ . . L
Dinamik Simulasyon Modiilt raspalama gakismasi gibi raspalama dinamik parametrelerin similasyonu
bu moddl ile yapilir.
Silindirik Disli imalati- Dalma Tipi Raspalam.a r'nefoduna go.re dis usEunden dis dibine kadar “oI?m
. e kuvvetlerin similasyonu igin bu modul kullaniimaktadir. Bu modul ile
MM119 | Raspalama Dinamik Similasyon L A R ) L
o raspalama similasyonuna gore dis profil ve istikamet hatalari
Moddilu -
tanimlanabilir.
Spiral, Zerol ve Hipoid konik disliler igin, makine ayarlari ve kesici takim MC302
Spiral Konik/Hipoid Disli imalat verileri, TCA ve V-H verileri, CMM 6l¢tim verileri bu modiil ile elde edilir.
MM399 . . FE o . L MC304
Moddlu Spiral konik disliler igin yiiklenmis disli temas analizi de bu moddil ile MC401
yapilmaktadir.

UZMAN SISTEM ANALIZLERI

Modiil ismi Modiil Tanimi
Senkromeg Olgiilendirme Senkromeg el kuvveti ile senkromeg degistirme zaman hesaplamalari bu modiil ile
MC111 i o
Modilu yapilabilir.
Rulmanlar, disliler (silindirik ve konik) ve yag kegelerindeki glc¢ kayiplari
. . ISO/TR14179-1’e gére hesaplanmaktadir. Hipoid dislilerdeki giic kayiplari ISO/TR
Transmisyon Verim —_ - S o .
MC112 Modiili 22849’a gore hesaplanmaktadir. Diger pargalardaki, 6rnegin yagh kavramalardaki,
oduli
glc kayiplari kullanici tarafindan tanimlandigi sekliyle hesaplanmaktadir. Sistemin
toplam verimi igin her bir parganin gli¢ kaybi ayri ayri hesaplanmaktadir.
_ . On gerilme ve cevresel etkilerin de eklenebildigi, karmasik kayis ve zincir
MC114 | Kayis ve Zincir Moduli - L o
konfiglirasyonlarinin model igerisinde olusturulmasini saglar.
Sanal Tork Konvertori/Kaplin | Glg aktarim sistemi igerisine belirtilen hiz oraninda tork konvertori ve kaplini
MC115 e . s o
Modulu eklenmesi bu moddl ile yapilabilir.
Surekli Degisken Kayis Kaplin Bu modiul her bir yik durumu igin gii¢ aktarim sistemi igerisine degisken kayis
MC116 . . . L
Modulu kaplin baglantisi eklemek igin kullanilir.
MC123 Civatali Baglanti Tasarimi ve Bu modiilde, kayma gerilmesi, akma dayanimi ve civatali baglanmis pargalarin
Degerlendirilme Modulu baglanti ara yiuziinde kayma ve yilizey basincina gore emniyet katsayisi
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hesaplamalari yapilabilir. Ayrica VDI 2230’a gore kaba 6lgulendirme ve yorulma
emniyet faktorleri de hesaplanmaktadir.
i Emni K
MC125 Sistem Emniyet Katsayisi Sistem emniyet katsayisi analiz hesaplamalari i¢in bu modul kullaniimaktadir.

Analiz Modulu (Reliability)

Govde Sehim Analizi igin Sonlu

Disli ve rulman hizalama hatalarinin etkilerin elde edilmesi igin ANSYS, Nastran,
ABAQUS gibi sonlu elemanlar analiz yazilimlarindan katilik matrislerinin MASTA’ya

MA101 EMlirgslr[\]ModellAktarma aktarilmasi igin bu modul gereklidir. Ayrica disli kutusu icerisindeki yikler ile

gerilme analizi yapilabilir.
MA101 moduliinde belirtilen sonlu eleman analiz yazilimlarindan saftlar igin elde
Asimetrik Saft Sehimi igin edilen direngenlik matrislerin elde edilmesi igin kullanilir. Planet tasiyici, simetrik
MA102 | Sonlu Eleman Modeli Aktarma | olmayan saftlar ve tam olarak ifade edilemeyen kiris yapilarin analizleri icin de bu
Modulu moddl kullanilmaktadir. Digli kutusu igerisindeki kuvvetlere gore saftlarin gerilme
analizleri bu moddl ile yapilabilir.
NVH (Ses, Titresim, Zorlanma) analizi, hesaplanan transmisyon hatasi (MASTA
- Temel yiiklu digli temas analizi-MC109 modiill ile hesaplanan) gore digli ugultusu,
NVH Moddlu P, . L i .

MA105 (Planet Disi hari) gelistirilmis yuklu disli temas analizi (MA103) ve gelismis sistem sehim analizleri
kullanilarak bu modilde yapilmaktadir. Ayrica tasarim asamasinda NVH
problemleri goriilebilmektedir.

Disli temasi, transmisyon hatasi ve sistem sehimleri dikkate alinarak zaman MC109
Gelismis Sistem Sehim Analiz | icerisindeki gelismis sehim hesaplamalari bu modilde yapilmaktadir. MA103
MA107 | Modulu Hesaplamalar igin MASTA temel yiiklemis disli temas analizi veya Gelismis | (Yukli dis
(Planet Disi harig) yuklemis disli temas analizi (MA103 moduli gereklidir). Bu moduil ile transmisyon temas
hatasi ve mikro geometri optimizasyonu yapilmaktadir. analizi)
. - MA105,
NVH Analiz Modili .. NVH analizlerine gévde ve asimetrik saft modellerinin eklenmesini bu modul ile | MA101
MA108 | (Sonlu Eleman Modeli ile
birlikte) yapilmaktadir. ve/veya
MA102
Dengelenmemis kitleler igin dinamik cevap analizini bu modiil ile yapilmaktadir.
MA109 | Rotordinamik Analiz Modulu Hiza ile degisen sistem modlari ve jiroskopik etkileri analize dahil edilebilmektedir.
Kritik hizlar igin degisen rulman direngenlikleri de modiille tanimlanabilir.
MASTA igerisinde sonlu elemanlar érgistiniin eklenmesi ve modele uygulanmasi
Sonlu Eleman Orgii (Mesh) bu moddl ile saglanir. Sehimler, gerilmeler ve gerinimler “Sistem Sehim” modulu MA101
MA113 | Optimizasyon ve Analiz ile gorulebilir. Sonlu eleman analiz sonuglari titresim moduna gére daha detayli | ve/veya
Modulu gorilebilir ve titresim mod enerjisi ile NVH analizi bu moddil ile yapilabilir. (NVH MA102
moduliine ihtiyag vardir.)
Dis Catlagi Yorulma Kirilmasi Malzeme 6zellikleri ile en uygun tasarim ¢6zimu igin Dis Catlagi Yorulma Kirilmasi
MA114 A . L - MC109
Analiz Modulu (TIFF) analizi bu modulde yapilir.
A A MASTA igerisinde farkli bir yazillm kullanmadan 6zel dugiim noktalan
Gelismis Sonlu Eleman Orgu . . < . .
MA115 . olusturulmasi ve buna goére parga geometrisi kullanilarak kolay baglanti yiizeyleri
(Mesh) Moduli L .
tanimlamak igin bu modul kullanilr.
Proje igerisinde Monte Carlo veya Dogrusal parametre degisimleri kullanarak

MO102 | Parametrik Calisma Modulu belirtilen bir yik durumu veya goérev dongtsiine ait gii¢ akisi veya sistem sehim
hesaplamalari igin bu moddil kullanilir. Sonuglar tablo veya grafik ile raporlanabilir.
RUNNA modili ile MASTA modeli igerisinde bir programlama ile farkl

MO103 | RUNNA Cekirdek Modilli paramete'lgr icin analizl.eri tekrarlanabilmektedir. 3..Parti yaZ|I|mIa'r ile ara.yijz
olusturabilir. Bunlara ilave Dassault Systems Isight yazilimi ile analizler
calistirabilmektedir.

Birden fazla kullanicinin ortak galistig veritabani kullanimi ve MASTA tasarim

ME102 | Uriin Veritaban Modiilii versiyonlarinin saklanmasi ve paylasilmasi i¢in bu modul kullanilmaktadir. Birgok
ayrintil arama segenekleri modiil igerisinde mevcuttur.

Karsilastirmal Veritaban Hedef gli¢ aktarim sisteminden elde edilen verilere gore MASTA igerisindeki

ME103 L .. .

Modulu model karsilagtiriimasi igin bu moddl kullaniimaktadir.
Olusturulan sistem igin 6 serbestlik dereceli multi body dinamik tabanli analizler

DR101 | DRIVA Cekirdek Modili gergek|e§tirilm§ktedir, Sistemin herhangvi'bi.r yerindeki‘ sureye gore c'liegi§en yuk
tanimlamalari ile cevap verme, yer degistirme, hiz, ivmelenme, yik ve stres
degerleri hesaplanabilmektedir.

DR103 f\)ﬂt;);?j?élv Divetrain Dinamigi Tim manuel ve otomotik araglar igin spesifik 6zellikler tanimlamak igin kullanilir.

DR105 Temel DRIVA Simulink Araytiz | Olusturulan aktarma sisteminde Smdlink’de olusturulan vites degisimi stratejisi

Modulu gibi modellerin DRIVAa ile analiz edilmesini saglamaktadir.
DR106 Gelismis DRIVA Simulink Olusturulan aktarma sisteminde Smiulink’de olusturulan vites degisimi stratejisi
Arayiiz Modulu gibi modellerin DRIVA’a da daha detayli olarak analiz edilmesini saglamaktadir.
Dinamik Degerlendirme Bu modiilde silindirik disliler, rulmanlar ve saftlarin zamana gore degisen yik
DR107 - .. . X . . Rk .
Modulu kosullarina gore statik ve dinamik emniyet katsayilari hesaplanabilmektedir.
Detayli kaplin modeli yapilabilmektedir. Boylece Kaplin sirtinme katsayisi
DR109 | Detayh Kaplin Modiili zamana ve sicakliga gore degisken olarak modellenebilir. Islak kaplinlerde yag ile

sogutma secenegi ile kaplin ulasacag sicaklik degeri hesaplanabilir.
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VIASTA

MASTA, disli miihendislerine gli¢ aktarim sistemleri tasariminda
dinya ¢apinda gelecegin teknolojisi ile ilgili know-how sunan kilit bir aractir.

MASTA ile

PRATIK CALISMA
Tasarim sOresini kisaltarak, maliyetlerinizi distrip
performansinizi artirabilirsiniz.

KULLANICI ARAY0ZO

Masta kullanici araylzi ile zorlu projelerinizde,
minimum egitim gereksinimi ile is akiglarimz hizli
ve etkin bir sekilde dlzenleyerek zaman
kazanabilirsiniz

MODULER DIZAYN

Cekirdek yapisina ilave edilebilen birgok modal
sayesinde ihtiyaclanniza en uygun konflgurasyonu
olusturabilrisiniz.

DETAYL! ANALIZ Destek

TOm tasarim kriterleriniz icin detayh analizler

yapabilirsiniz. Sistemde yer alan tim kritik elemanlarnn
tasiyabilecegi yukler, dmir ve emniyet katsayisi ile NVH
(Ses, Titresim ve Zorlama) parametreleri, vites gegis
kalitesi, verim, imalat simulasyonlan ve daha fazlasini
ortaya koyabilirsiniz.

GENIS VERITABANI

Projeleriniz icin 44000'den fazla ticari ruiman,
Standartlarda Tanimlanmig Malzeme vb. genis veri
tabanini MASTA ile kullanabilirsiniz,

Sektorler

» Otomotiv

* Rizgar Tarbini (Enerji)
* Havacilik ve Uzay

* Denizcilik

» Savunma Sanayi

* Endistriyel

* Demir Yolu

Bakim anlagmamiz ile destek@birom.com.tr
adresine gdndereceginiz her turli teknik
sorunuza cevap veriimektedir. Daha detayli
bilgi igin Birom satis temsilcisiyle irtibata
gegebilirsiniz.

Satin alimizdan sonra 1 yil sire ile Gcretsiz
teknik destek veriimektir. Ayrica
portal.smartmt.com adresinden giincel
strUmlere ve dokUmanlara (cretsiz erigim
saglanmaktadir.
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